B- CARACTERISTIQUES DU MATERIEL

.. ENVIRONNEMENT (Voir Intercalaire H)

. Température de stockage / transport (degré Celsiug) ......coovvernnnnn. 1-25°C a+55°C
. Température de fonctionnement (degré Celsius) e oiiiviins o, $45°C 4 + 40°C
- Humidité relative (pourcentage) ..o cverieceeee e : 30 4 95% sans condensation
- Altitude maxinmum (IMEIES) ..o e s 22000 m
. Compatibilités électromagnétiques selon CEl 801 :
. Décharges électrostatiques (Kilo vOlts) ..o, 12 kY
. Transitoires rapides sur alimentation (kilo volts) ..o, c4 kY
. Transitoires rapides sur entrées/sorties par couplage (kilo volts) : 2 kV
. Impulstons haute énergie symétrique (kilo volts)......ccorvviv i, kY
. Impulsions haute énergie asymétrique (kilo volts).......c.ovvveeennn. 12,7kY
. Microcoupures a fréquence 1 Hz (millisecondes) .........c.cooe.e... 50 ms
. Variations lentes de la tension de | volt par seconde....oooveinne -15% a4+ 10%
. Niveau sonore (Voir Intercalaire X) :
. Niveau de pression acoustique (décibel continu pondéré A)....... 170 dbA
MOUVEMENT HORIZONTAL DU CHARIOT SUR LA POUTRE : X
- Course {mIHIMEIES) oo, : [500mm—
 MOTOTISATION ...cvvieis ettt et evreta s e enr s s enantas : Asynchrone
. Vitesse [inéaire instantanée (meétres par secondel} ... ..o vvereininrinsnns 14 m/fs
- Conttdle des AITES ..o : numérique linéaive PTP
- Résolution d’affichage (millimetre) . ...oooiveveiieeeeee e, 1 0,1mm
. Exactitude de positionnement ALx (millimeétre) ..o 12 1 mm
. Répétabilité de pose rx {(millimétre). ..o, 22 0,5 mm
. Coté de déchargement ..o i : Opérateur
. Entretoise entre robot et plateai. .o : fixe sous pouire

MOUVEMENT HORIZONTAL DE DEMOULAGE : Y

CCoUrse (IMITHMBITESY oo e aese e 1375 mm
s MOLOTISRIION ..ot e s e ere e b ns s eeeaes : Asynchrone
. Vitesse lindaire instantanée (métres par seconde) . nrererenrerenenens L2 mfs
LContrSle des ArrlS oo : numérique lindaire PTP
. Résolution d’affichage (milmatre) .o 10,1 mm
. Exactitude de positionnement ALy (millimétre) .o...oooviivvvivivinenne £ 1 mm
. Répétabilité de pose ry (millimétre)..covvvviicccniciicniierecereeee. - £ 0,5 mm
MOUVEMENT VERTICAL : Z
- Course (MUTHMEIIES) vt e : 800 mm —
« MOTOTISALION et ettt b ete b en et e s et : Asservissement brushless
. Vitesse {inéaire instantanée (métres par seconde}.......cocvcveeeeecrnnnnns. :5m/s
. CONErOle des AITAES covveere et r et a e et raeaes s numérique lindaire PTP
. Résolution d*affichage (Millimetre) v e 0,1 mm
. Exactitude de positionnement ALz {(miflimétre) ......coceriiivvccnvccnn. 20,5 mm
. Répétabilité de pose rz (millimetre)...ooocovvovvvieeecieecees e, 12 0,1 mm
ROTATIONS DE POIGNET
. Rotation standard R1 pneumatique (degreés) ooveninnscrnrreneecennns :0-90°
EQUIPEMENT PNEUMATIQUE
. Prélevement Bté platean ... : fixe et mobile par configuration manuelle
. Circuit de commande :
- Vide @ PrESSION .ot o
S VIE e e st e se e s e e 1
. Pression monostable e 12
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